Datenblatt D184S037U01 Rev. 03

Magnetisch-induktiver Durchflussmesser

LAl In one*-Durchflussmesser
Kompakt und leistungsstark

Mit geschalteter Gleichfelderregung
in Kompaktbauweise

Funktion

— Mit dem magnetisch-induktiven Durchflussmesser kann der
Durchfluss von Flissigkeiten, Breien, Pasten mit einer
Mindestleitfahigkeit von > 5 uS/cm genau gemessen werden

Einsatzbereiche

— Geeignet fur Abfill- und Dosiervorgange sowie flr
kontinuierliche Messungen

— Durch die kompakte Form ist eine Batteriemontage auf
engstem Raum moglich

— Kompaktgerat komplett aus Edelstahl

— Reproduzierbarkeit + 0,2 % vom Messwert

— Energieversorgung sowie die Ausgangssignale des
Messumformers werden durch Steckeranschluss in einem
Kabel geflhrt

— Leichtes einfaches Reinigen und Sterilisieren — auch in

automatischen CIP/SIP-Kreislaufen — bedingt durch ein glattes,

freies Messrohr im Messwertaufnehmer
— Zertifikate nach FDA, EHEDG, 3A

Kommunikationsfahig
— Optional zweiter Kommunikationsstecker
— ASCII-Protokoll (RS 485)

Verschiedene Betriebsarten

— Kontinuierliche Durchflussmessung mit Strom-/Impulsausgang

— Durchflusssensor mit Frequenzausgang
— Stand-Alone Abflll- und Dosiersystem
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Magnetisch-induktiver Durchflussmesser FXF2000 (COPA-XF)
mit geschalteter Gleichfelderregung in Kompaktbauweise

D184S037U01

Ubersicht der Messwertaufnehmer- und Messumformerausfiihrungen
Ubersicht Prozessanschliisse

FXF2000 (COPA-XF)

Ausfiihrung Zwischenflansch

1 [
]

DN 3 - DN 40 DN 50 - DN 100

Ausfiihrung variable Prozessanschliisse

I
il i

DN 3 - DN 40 DN 50 - DN 100

7

AuBengewinde

Rohrverschraubung Eﬁiolan?
Fest-Clamp
Messwertaufnehmerdaten
Genauigkeitsangaben
Messwertabweichung 0,5 % v.M. 0,5 % v.M.
Reproduzierbarkeit 0,2 % v.M. 0,2 % v.M.
Messwertaufnehmer
Modellnummer DF23W DF23_*
Prozessanschluss DN PN DN PN *
Zwischenflanschausfiihrung 3-100(1/10-4% 3-50(1/10 - 29 10-40 - -
65-100(21/2-4% 10-16
Rohrverschraubung DIN 11851 - - 3-40(1/10-1 1/2% 40 S
50, 80 (2, 3% 16 S
65, 100 (2 1/2%, 4%) 10 S
SchweiBstutzen DIN 11850 - - 3-40(1/10-11/2% 40 R
50, 80 (2, 3% 16 R
65, 100 (2 1/2%, 4%) 10 R
SchweiBstutzen DIN 2463 / ISO 1127 - - 3-40(1/10-11/2% 40 Q/d
50, 80 (2, 3% 16 Qi
65, 100 (2 1/2%, 4%) 10 Q/d
SchweiBstutzen ISO 2037 / SMS - - 25-40(1-11/29 40 P/X
50, 80 (2, 39 16 P/X
65, 100 (2 1/2%, 4%) 10 P/X
Tri-Clamp DIN 32676 / ASME BPE - - 3-50(1/10 - 29 16/10 T/K
65, 100 (2 1/2%, 4%) 10/10 T/K
Fest-Clamp - - 10-40(3/8-11/2% 10 C
AuBengewinde ISO 228 / DIN 2999 - - 3-25(1/10 - 19 10 E
Auskleidung PFA PFA
Leitfahigkeit >5 uS/cm >5 uS/cm
Elektroden CrNi-Stahl 1.4571, 1.4539, Hastelloy C4, CrNi-Stahl 1.4571, 1.4539, Hastelloy C4,

Platin-Iridium, Tantal, Titan

Platin-Iridium, Tantal, Titan

Prozessanschlusswerkstoffe ohne CrNi-Stahl 1.4404, Optional 1.4435
Schutzart IP 67, optional klimafest IP 67, optional klimafest
Hygiene-Zulassungen FDA 3A (28-03), FDA, EHEDG




Magnetisch-induktiver Durchflussmesser FXF2000 (COPA-XF)

mit geschalteter Gleichfelderregung in Kompaktbauweise
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Messwertabweichung, Referenzbedingungen
und Funktionsprinzip

Aufbau

Eine Sonderstellung nehmen die magnetisch-induktiven Durchflussmes-
ser in Kompaktbauweise ein. Bei diesen Geraten sind die Messumformer
direkt auf dem Messwertaufnehmer montiert. Hierdurch ergibt sich ein
wesentlich geringerer Installationsaufwand, da das Signalkabel zwischen
Messwertaufnehmer und Messumformer entfallt.

Funktionsbeschreibung

Die Grundlage fur die magnetisch-induktive Durchflussmessung ist das
Faradaysche Induktionsgesetz. Wird in einem Magnetfeld ein Leiter be-
wegt, so wird in ihm eine Spannung induziert.

Bei der geratetechnischen Ausnutzung dieses Messprinzips durchflie3t
der leitfahige Messstoff ein Rohr, in dem senkrecht zur FlieBrichtung ein
Magnetfeld erzeugt wird (siche Schema Abb. 1:).

Die im Messstoff induzierte Spannung wird von zwei diametral angeord-
neten Elektroden abgegriffen. Diese Messspannung Ug ist der magneti-
schen Induktion B, dem Elektrodenabstand D sowie der mittleren Str6-
mungsgeschwindigkeit v proportional.

Wird bertcksichtigt, dass die magnetische Induktion B und der Elektro-
denabstand D konstante Werte sind, so ergibt sich eine Proportionalitat
zwischen Messspannung Ug und der mittleren Strdmungsgeschwidig-
keit v. Aus der Berechnung des Volumendurchflusses folgt, dass die
Messspannung Ug linear und proportional zum Volumendurchfluss ist.

Magnetspule $

Messrohr in
Elektrodenebene

Messspannung

Messspannung
magnetische Induktion
Elektrodenabstand
% mittlere Strémungsgeschwindigkeit
Oy Volumendurchfluss
2
_Dn
4

Qv v

Abb. 1: Schema eines magnetisch-induktiven Durchflussmessers

Referenzbedingungen gemaB EN 29104

Messstoff
Wasser, Leitfaigkeit 200 pS/cm + 10 %

Messstofftemperatur
20°C+2K

Umgebungstemperatur
20°C+2K

Hilfenergie
Nennspannung It. Typenschild Uy 1 %

Installationsbedingungen, gerade Rohrstrecke

Im Vorlauf >10xDN
Im Nachlauf >5xDN
DN = Nennweite des Messwertaufnehmers

Aufwarmphase
> 30 Minuten

Einfluss des Analogausgangs
Wie Impulsausgang zuzlglich + 0,1 % vom Messwert

Impulsausgang

Impulsausgang
Q>0,07 QmaxDN +0,5 % v.M.
Q<0,07 QmaxDN + 0,00035 QmaxDN

Qmaxpn = maximaler Durchfluss der Nennweite bei 10 m/s
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Abb. 2: Messwertabweichung

Reproduzierbarkeit — Abfiillbetrieb
Konstante Rahmenbedingungen erméglichen anstelle der 0.g. Geréa-
tegenauigkeit/Systemgenauigkeit (= 0,5 % v.M.) Abb. 2: , eine Abfull-
genauigkeit von:
+ 0,2 % bei TAbell >4s
+0,4 % bei 2 s < TAbeII <4s
(Standard-Abweichung)

Reproduzierbarkeit — kontinuierlicher Betrieb
+ 0,2 % vom Messwert
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Messumformerdaten/Betriebsarten
50XF4000

Energieversorgung
24V DC

Schaltausgange - Optokoppler (siehe jeweilige Variante)
— Impuls-/Frequenzausgang
— Alarmkontakt

Vor-/Rucklaufsignalisierung

— Synchronausgang

— Endkontakt

Analogausgang
— Stromausgang

Schalteingdnge - Optokoppler (siche jeweilige Variante)
— Ext. Ausgangsabschaltung
— Systemnullpunkt
— Synchroneingang
— Start-/Stopeingang

Schnittstelle / Protokolle
— RS 485/ ASCII
— RS 485 / ASCIl 2w

Detektor leeres Rohr

Betriebsarten
— Standard konti.
— Konti 1 kHz
— Konti 2 kHz
— Konti 5 kHz

— Standard Batch
— Batch 1 kHz
— Batch 2 kHz
— Batch 5 kHz

Abfiller 5 kHz

Steckeranschluss

Parametrierung mittels
— Bedieneinheit 55BE1000
— Handterminal 56HT4000

Betriebsarten des FXF2000 (COPA-XF)

Neben der kontinuierlichen Durchflussmessung mit Strom- und
Impulsausgang sind nachfolgende Betriebsarten maéglich.

Batch: MU-Varianten 07/20

PC, SPS, PLS fir Signalverarbeitung und
] Ubergeordneter Steuerung
Impuls- bzw. Frequenzausgang,

=| 5 Schaltein- und ausgang,
=m0 Suomasoang

Vorlage-
Behélter

Signale

Hilfsenergie
24VDC 277 - A

@<_

Behélter

LU
& &

Abb. 3: Schema eines Abflillsystems mit FXF2000 (COPA-XF) als
Durchflusssensor mit Ubergeordneter Abflllsteuerung

Abfiiller: MU-Variante 02

Start/Stop Endkontakt
Vorlage- l )
Behéilter _j;_ .

7 Optional:
2 Rs485 Uber
Kommunikations-
. i . stecker
Signale e
Hilfsenergie

24VDC 2~ -

Valve:
« Grenzdaten des

Schaltausgangs -
beachten

intern

P71G2| Ux|V8 | X1 |U+| U- Funktion @
AnschluBstecker- -
112814 5I 6 | 7 | 8 | belegung
| 1 1 24V +e><tem Behéilter

[ [T
<o B &

Abb. 4: Schema und el. Anschluss fur FXF2000 (COPA-XF)
als Stand-alone “Abflller” mit integrierter Abfull-Software
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Nennweitentabelle, Messbereich,
Durchflussnomogramm

Nennweite und Nenndruck (SchweiBstutzen) sowie
Messbereiche

Nennweite Std. min. Messbereich max. Messbereich
DN Druckstufe FlieBgeschwind. FlieBgeschwind.
PN") 0 bis 0,5 m/s 0 bis 10 m/s

3 40 Obis 0,2 Umin |Obis 4 Imin

4 40 Obis 0,4 I/min | O bis 8 I/min

6 40 Obis 1 Umin |Obis 20 Imin

8 40 Obis 1,5 I/min | Obis 30 I/min
10 40 Obis 2,25 1/min | Obis 45 I/min
15 40 Obis 5 I/min | O bis 100 I/min
20 40 Obis 7,5 IUmin | Obis 150 I/min
25 40 Obis 10  Imin | Obis 200 I/min
32 40 Obis 20 I/min | Obis 400 I/min
40 40 Obis 30 I/min | Obis 600 I/min
50 16 Obis 3 mdh|Obis 60 mih
65 10 Obis 6 m%h|0bis 120 mh
80 16 Obis 9 m%h|0bis 180 mh
100 10 Obis 12 m%h | Obis 240 mdh

1) Werte fUr andere Prozessanschlisse siehe Seite 2

Effektive FlieBgeschwindigkeiten, variable Prozessan-
schliisse, PFA

DN [mm] | Quaxpn [/MIN] | dgg [mm] | Q deggg [Y/Min] | Vg [M/S]

3 4 3 4,2 9,4

4 8 4 7,5 10,6

6 20 6 17,0 11,8

8 30 8 30,2 9,9
10 45 10 471 9,5
15 100 13 79,6 12,6
20 150 18 162,7 9,8
25 200 24 271,4 7,4
32 400 30 4241 9,4
40 600 36 610,7 9,8
50 1000 47 1041,0 9,6
65 2000 62 1811,4 11,0
80 3000 74 2580,5 11,6
100 4000 96 4342,9 9,2

Durchflussnomogramm

Der Volumenstrom hangt von der FlieBgeschwindigkeit und der Nenn-
weite des Durchflussmessgerates ab. Das Nomogramm, Abb. 5 zeigt,
welchen Durchflussbereich ein Messgeréat bestimmter Nennweite erfas-
sen kann und welche Nennweite fUr einen bestimmten Durchfluss geeig-
net ist.

Beispiel:
Durchfluss = 120 I/min (Maximalwert = Messbereichsendwert). Geeignet
sind Messwertaufnehmer mit den Nennweiten DN 20 bis 65.
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Abb. 5: Durchflussnomogramm DN 3 bis DN 100
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Einbaubedingungen Messwertaufnehmer DF23

Ein-/Auslaufstrecke

Das Messprinzip ist unabhangig vom Strémungsprofil, sofern nicht ste-
hende Wirbel in die Zone der Messwertbildung hineinreichen (z.B. nach
Raumkrimmern, bei tangentialem Einschuss oder bei nur teilweise gedff-
netem Ventil bzw. Schieber). In solchen Fallen sind MaBnahmen zur Nor-
malisierung des Strémungsprofiles erforderlich.

Vor und hinter dem Messwertaufnehmer ist je eine gerade Rohrstrecke
mit dem inneren Durchmesser der Einlassoffnung des Messwertaufneh-
mers anzuordnen. Vor dem Messwertaufnehmer muss die Lange der
Rohrstrecke mindestens das 10fache, hinter dem Messwertaufnehmer
mindestens das 5fache der Nennweite des Messwertaufnehmers betra-
gen.

Die Erfahrungen haben gezeigt, dass jedoch in den meisten Fallen eine
gerade Einlaufstrecke von 3xDN und eine Auslaufstrecke von 2xDN des
Messwertaufnehmers ausreichend ist.

Installation des Messwertaufnehmers

Beim Einbau ist auf die Durchflussrichtung (Medium flieBt in den Steck-
anschluss) zu achten, da der Messwertaufnehmer vorzugsweise im Vor-
lauf betrieben wird. Ein Wechsel der Durchflussrichtung zwischen Vor-/
Rucklauf ist mittels der Software moglich. Generell sollte jedoch der Ste-
cker bei senkrechter Einbaulage nach unten zeigen. Der Messwertauf-
nehmer muss so installiert werden, dass das Messrohr immer mit Mess-
stoff geflllt ist. Die Ventile bzw. andere Abschaltorgane sollten in der
Auslaufstrecke montiert werden, damit der Messwertaufnehmer nicht
leerlaufen kann.

Erdung

Die Erdung des Messwertaufnehmers ist aus Sicherheitsgrinden sowie
fUr die einwandfreie Funktion des magnetisch-induktiven Durchflussmes-
sers zu beachten. Die Erdungsschraube des Messwertaufnehmers ist
aus messtechnischen Grinden mit der Funktionserde zu verbinden. Eine
zusétzliche Erdung Uber den Anschlussstecker ist nicht erforderlich.

Bei Kunststoffleitungen bzw. isoliert ausgekleideten Rohrleitungen erfolgt
die Erdung Uber die Erdungsscheibe oder Erdungselektrode. Wenn die
Rohrleitungsstrecke nicht frei von auftretenden Fremdstérspannungen
ist, empfehlen wir je eine Erdungsscheibe vor und hinter dem Messwert-
aufnehmer einzubauen.

Anschlussleitung

Achtung

Der Messwertaufnehmer darf nicht in der Néhe von starken elek-
tromagnetischen Feldern montiert werden. Wir empfehlen, die
Anschlussleitung geschirmt zu verlegen. ZweckmaBig ist das
Verlegen in geerdeten Metallrohren, wobei mehrere Kabel glei-
cher Art in einem Rohr zusammengefasst werden k&nnen.
Maoglichen Kabelvorrat nicht in Ringform verlegen.

Im Anlagenbereich sind bei den verwendeten Ventilen und Schaltschiit-
zen entsprechende EntstérungsmaBnahmen, wie Schutzdioden, Varisto-
ren oder R-C-Kombinationen vorzusehen (VDE 0580).

® Hinweis

]_ Das Gerét entspricht den Anforderungen der EMV-Richtlinie und
den NAMUR-Empfehlungen NE 21 3/93 “Elektromagnetische
Vertréglichkeit von Betriebsmitteln der Prozess- und Laborleit-
technik”.

Hinweis

Bei der Installation der Kabel zum Messwertaufnehmer ist darauf
zu achten, dass die Kabel mit einem Wassersack verlegt wer-
den.

mle

Ausgangssignale

An den durchflussproportionalen Frequenz-/ bzw. normierbaren Impuls-
ausgang kann z.B. ein elektronischer Frequenzzahler, eine SPS, ein PC
oder ein Prozessleitsystem angeschlossen werden. Somit besteht die
Maoglichkeit, den Messwertaufnehmer in eine Abflll- bzw. Dosieranlage,
sowohl auch in kontinuierliche Messprozesse einzubinden.

Die Verarbeitung des Impulsausgangs bei Abflll- und Dosierprozessen
muss mittels der nachgeschalteten Peripheriegerate erfolgen. Hierunter
fallt die Steuerung der Anlage, Aufintegration des Durchflusses zum
Schalten der Ventile nach Erreichen der Abfiilmenge, Erfassen der Nach-
laufmenge, Berechnung der Nachlaufkorrekturmengen sowie Uberpru-
fung der Abfiillung auf Unter- bzw. Uberfillung. Eine Schleichmengenab-
schaltung kann bei Bedarf eingeschaltet werden. Alternativ kann die
interne Batchsoftware fUr einstufige Abfullungen verwendet werden.

Ferner steht in der Betriebsart “Konti” Optional ein Stromausgang
0/4-20 mA zur Verfigung.

Elektrodenachse

Beim Einbau in eine waagerecht verlaufende Rohrleitung muss sicherge-
stellt sein, dass keine der beiden Elektroden im hochsten Punkt steht.
Vorhandene Gasblasen unterbrechen sonst die elektrische Verbindung
zwischen Elektroden und Messstoff. Der ideale Einbau eines IDM ist in ei-
ner senkrechten Rohrleitung gewahrleistet. Abb. 6 zeigt die zwei bevor-
zugten Einbaulagen.

Elektrodenachse

Senkrechte Einbaulage

Abb. 6: Elektrodenachse
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Einbau in Rohrleitungen gréoBerer Nennweiten

Der Messwertaufnehmer kann ohne weiteres in Rohrleitungen gréBerer
Nennweiten Uber Reduzierstlicke (z. B. Flanschiibergangsstiicke nach
EN 545) eingebaut werden. Die durch die Reduzierung entstehenden
Druckverluste kénnen dem Diagramm Abb. 7: entnommen werden. Bei
der Ermittlung des Druckverlustes ist wie folgt vorzugehen:

1. Durchmesserverhaltnis d/D feststellen.
2. FlieBgeschwindigkeit in Abhangigkeit der Nennweite und
momentanen Durchfluss ermitteln:

_ Q (momentaner Durchfluss)
Aufnehmerkonstante

Die FlieBgeschwindigkeit kann auch aus dem Durchflussno-
mogramm Abb. 5: entnommen werden.

3. Inder Abb. 7: kann — Uber die X-Achse “Verhéltnis d/D” und
der FlieBgeschwindigkeit — auf der Y-Achse der “Druckver-
lust” abgelesen werden.

S
d  =IDM-Innendurchmesser
D  =Rohr-Innendurchmesser
v = FlieBgeschwindigkeit in m/s
A p = Druckverlust in mbar
Druckverlustdiagramm fir IDM
Flanschibergangsstick mit a /2=8°
100
\
\
\\\\\V:Sm/s
T~ \ N
\ \ \lm/s
‘\‘Q/s\
10 SN \Sm/s \&
— —— > SN\
g —~ AN
£ SN SN NN\
él SN 3ms. NN
% < N
é 2m/s \
E
a
1S N
N\,
T~ AN
N 1m/s
N
~N
0,5 0,6 0,7 0,8 0,9
Durchmesserverhéltnis d/D

Abb. 7: Nomogramm zur Druckverlust-Berechnung

Technische Daten Messwertaufnehmer DF23

Minimal zuldssiger Absolutdruck in Abhangigkeit
der Messstofftemperatur

Auskleidung Nennweite Pgetrieb bei TRetrieb
DN mbar abs °C
PFA 3-100 0 < 130

Werkstoffbelastung fiir Gerdte mit variablen Prozess-
anschliissen / DN 3 - DN 100

Prozessanschluss Nennweite] PSmax TSmin  TSmax
DN bar

Zwischenflansch 3-50 40 -25°C 130°C
65 - 100 16

SchweiBstutzen 3-40 40 -25°C 130°C
50, 80 16
65,100 10

Rohrverschraubung 3-40 40 -25°C 130°C
DIN 11851 50, 80 16
65, 100 10

Tri-Clamp DIN 32676 3-50 16 -25°C 121°C
65 - 100 10

Fest-Clamp 10 -40 10 -25°C 130°C

Tri-Clamp ASME BPE 3-100 10 -25°C 130°C

AuBengewinde ISO 228/DIN 2999 3 - 25 16 -25°C 130°C

) Hohere Temperaturen fur CIP/SIP-Reinigung sind fUr eine begrenzte Dauer

zulassig, siehe Tabelle ,Maximal zuléssige Reinigungstemperatur”

Maximal zulassige Reinigungstemperatur
PFA-Ausflihrung

CIP-Reinigung Auskleidung Trnax Trmax Tumg
° Minuten °C

Dampfreinigung PFA 150 60 25

bzw.

Flussigreinigung 140 60 25

Ist die Umgebungstemperatur >25 °C, ist die Differenz von der max. Rei-
nigungstemperatur abzuziehen. Ty, - A °C, A °C = (Typg. -25 °C).

Maximal zuldssige Schocktemperatur

Auskleidung Temp.-Schock Temp.-Gradient
max. Temp.-Diff. °C °C/min
PFA beliebig beliebig
Umgebungsbedingungen
Umgebungstemperatur
-20 °C bis 60 °C
Messstofftemperatur

-25 °C bis 130 °C, CIP-reinigungsfahig, siehe Temperaturdiagramm
und max. zuléssige Reinigungstemperatur.

Maximal zulassige Umgebungstemperatur als Funktion der Mess-
stofftemperatur fr CrNi-Prozessanschluss und Zwischenflansch.

Umgebungstemperatur °C
sof

-25 0 50 130 Messstoff-
20 temp. °C
Abb. 8: Temperaturdiagramm
Lagertemperatur

-25°C bis 70 °C
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Varianteniibersicht Serie 2000 (Edelstahlausfiihrung) Prozessanschlusswerkstoff
Modell: DF23 .
E[TK[R]QU[PX[ S| F] W Standard Option
2 w Zwischenflansch ohne -
2 o & N > SchweiBstutzen Niro W.-Nr. 1.4404 | auf Anfrage
3 2 % s 5 Rohrverschraubung Niro W.-Nr. 1.4404 | auf Anfrage
5 8 3l [sals2ls 5 DIN 11851
g 18z| X8 |§2|83|2 2 : :
R 1€8| gl2clz2~|2X|E-] 2 8 Tri-Clamp Niro W.-Nr. 1.4404 | auf Anfrage
L \Q |E>|ex|BR|Ba|B~ |9k € = .
g i %ﬁ %8 CO|CC|Cn g ol Fest-Clamp Niro W.-Nr. 1.4404 | auf Anfrage
g = =
c N ; Z . Z ; 29 e > % ko AuBengewinde Niro W.-Nr. 1.4404 | auf Anfrage
o) SQILZ 62626 Q(gZ o] =
= <L -alvolvn|nL(Eo| L N
BH i ; i i i i i i Dichtungswerkstoff, Elektrischer Anschluss,
DN 6 X X X X X X X GeWiCht und Bauform
DN 8 X X X X X X X o e
DNT0 T x T x | x | x x T x X & b é Prozessanschlusswerkstoff Dichtungswerkstoff
DN 15 X X X X X X X Zwischenflansch, ohne
DN20 | x [ x | x | x X | X X SchweiBstutzen EPDM (Athylen-Propylen) Std.
DN 25 | x | x | x | x | X | X | X X _ Rohrverschraubung mit FDA-Zulassung
DN 32 x| x | x| x| x] X X == Tri-Clamp Silikon mit FDA-Zulassung
DN 40 X | X | x| X | X | X X a5 57 Fest-Clamp (Option)
BH gg X | x| x| x| X X l59+8 AuBengewinde
X X X X X X =2 O
DN80 x T x T x 1 x T x X % 8 2 =l Gehauseflachdichtung Silikon
DN 100 X | X X X X X “g -(C(é =
Xc=2 Energieversorgung
Werkstoffbelastungskurve fiir Zwischenflanschgerit Vom Messumformer
Modelll DF23 . Gewicht
Auskleidung: PFA Zwischenflansch Siehe MaBzeichnungen Seite 9 - 13
4 Bauform
Y Messwertaufnehmer mit integriertem uP-Messumformer
L35 Messwertaufnehmer- und Messumformergehduse aus
& w P 403000 CrNi-Stahl 1.4301
fol
3% Prozessanschliisse DN 3 - 100
90
g e Siehe Seite 2 und Seite 9 - 13
% 12 PN 16/150b Schutzart
5, PN 10 Standard IP 67, Option Kimafest
0 Max. Rohrleitungsvibration
-60 -50-40-30 -20-10 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100110120130 %) 2 . _ _
Temperatur / Temperature (TS) [°C] 15 m/s” (1,5 g) fur f=10-150 Hz
Abb. 9:
Werkstoffe Messwertaufnehmer
Auskl.- Elektrodenwerkstoff Elektrodenausfiih-
werkstoff rung
Standard Andere Standard | Andere
PFA Hast.-C4 W.-Nr. 1.4539 | Flachkopf| Spitzkopf
(1.4539 bei W.-Nr. 1.4571 (=DN 10)
SchweiBstutzen, | Tantal, Titan
Rohrverschr.
u. Tri-Clamp)




Magnetisch-induktiver Durchflussmesser FXF2000 (COPA-XF) D184S037U01
mit geschalteter Gleichfelderregung in Kompaktbauweise
MaBzeichnungen
Messwertaufnehmer, DN 3 - DN 100, Zwischenflansch, PFA
DN 3 - DN 40 155 ~ Y,
120 1 76 Kommunikationsstecker (Option)
2 T
8l H ﬁ=ﬂ = %
ol ol
B | | B| o| o
Q| 8 © g
A o
A
L
DN 50 - DN 100 155 7
120 Kommunikationsstecker (Option)
aEii )
A
L
DN PN A* A aC @D Di E F G L" Gewicht
ca. kg
3 3
4 4
6 64 37 42 45 6 99 39 219 68 2,0
8 8
10 10
15 10-40 13
20 1350% 'lkz)/ 74 42 50 54 18 103 43 2227 78 2,0
25 86 54 59 63 24 110 48 239 90 2,5
32 94 62 69 73 30 115 53 249 98 2,5
40 99 67 77 82 36 119 57 257 103 3,56
50 112 - 95 100 a7 127 50 258 117 4,0
65 99 - 111 116 62 141 58 280 103 5,0
80 99 - 128 133 74 147 66,5 295 103 6,5
100 129 - 155 160 96 167 80 328 133 9,0
1) Einbaulangen mit 2 Erdungsscheiben L + 3 mm
Alle MaBe in mm Projektion nach ISO Methode E

Abb. 10:

MaBzeichnung, Modell DF23, DN 3 - DN 100, Zwischenflansch




Magnetisch-induktiver Durchflussmesser FXF2000 (COPA-XF) D184S037U01
mit geschalteter Gleichfelderregung in Kompaktbauweise

MaBzeichnungen

Messwertaufnehmer, variable Prozessanschliisse, PFA

DN 3 - DN 40 V A

155
120

Kommunikationsstecker (Option)

min. 60

Hfﬂ];;i

LRohr

DN 50 - DN 100 155 W)

120

52
min. 60

— ﬁ]rq

Kommunikations-
stecker (Option)

% :
DN A E F G D Lronr n Gewicht
ca. kg"
3-10 37 99 39 219 44 85 - 2,0
15 37 99 39 219 44 85 - 2,0
20 42 103 43 227 63 90 - 2,0
25 54 110 48 239 63 105 - 2,5
32 62 115 53 249 78 120 - 2,5
40 67 119 57 257 78 125 - 3,5
50 128 127 50 258 100 - 8 5,0
65 114 141 58 280 116 - 10 5,5
80 114 147 66,5 295 133 - 6 7,0
100 144 167 80 328 160 - 6 9,0

Einbaulange mit Prozessanschluss siehe Seite 11 bis 13
1) Zuztglich Prozessanschlussgewicht siehe Seite 11 bis 13

=@

Alle MaBe in mm Projektion nach ISO Methode E

Abb. 11:  MaBzeichnung, Modell DF23, DN 3 - DN 100, variable Prozessanschlisse, GrundmaBe fir alle Prozessanschlisse gtiltig
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Magnetisch-induktiver Durchflussmesser FXF2000 (COPA-XF)
mit geschalteter Gleichfelderregung in Kompaktbauweise

D184S037U01

MaBzeichnungen
Adapter fiir variable Prozessanschliisse
| A 53
[SIRW
L
1
__________________________________ a8 .
Q
¢
L L
3 4 G00072
Abb. 1 1 = Schweif3stutzen 3 =Tri-Clamp 5 = Fest-Clamp
2 = Rohrverschraubung nach DIN 11851 4 = AuBengewinde
SchweiBstutzen Gew.
mm kg
DN (Zoll) 1ISO 2037 DIN 11850 SMS DIN 2463 ISO 1127
ODi | ODa | ODi | ODa | Reihe | ODi | @Da | ODi | ODa | @Di | @Da | Reihe L
3-10(1/10 - 3/8) 10,0 | 12,0 10 13 2 - - 10,3 | 13,5 | 10,3 | 135 1 127 0,4
15 (1/2) 15,2 17,2 16 19 2 - - 18,1 21,3 18,1 21,3 1 127 0,4
20 (3/4) 19,3 21,3 20 23 2 - - 23,7 26,9 23,7 26,9 1 132 0,7
25 (1) 22,6 25,0 26 29 2 22,6 25,0 25,0 28,0 23,7 26,9 1 149 0,7
32 (11/4) 31,3 | 33,7 32 34 1 - - 32,0 | 350 | 30,5 | 33,7 1 166 1,0
40 (1 1/2) 356 | 38,0 38 41 2 356 | 380 | 36,8 | 40,0 | 39,0 | 42,2 1 171 1,0
50 (2) 48,6 | 51,0 50 54 3 48,6 | 51,0 | 49,0 | 52,0 | 47,8 | 51,0 2 173 1,0
65 (2 1/2) 60,3 | 63,5 66 70 2 60,3 | 63,5 | 66,0 | 70,0 | 66,0 | 70,0 2 165 1,4
80 (3) 72,9 | 761 81 85 2 72,9 | 76,1 81,0 | 850 | 729 | 76,1 1 169 2
100 (4) 97,6 | 101,6 | 100 104 2 100,0 | 104,0 | 100,0 | 104,0 | 97,6 | 101,6 2 199 3
Rohrverschraubung Tri-Clamp
DN (Zoll) DIN 11851 DIN 32676 ASME BPE
mm mm mm
Rd. Gew. L | Gew/kg | O Di | @ Da | Reihe L Gew./kg | Tri-Clamp | @ Di | @ Da L Gew./kg
3-10(1/10 - 3/8) 28 x 1/8" | 169 0,5 10 34,0 3 163 0,5 1/2" 9,4 25,0 143 0,5
15 (1/2) 34x1/8" | 169 0,5 16 34,0 3 163 0,5 3/4" 15,7 | 25,0 143 0,5
20 (3/4) 44 x 1/6" | 180 0,9 20 34,0 3 168 0,7 1" 22,1 50,4 143 0,7
25 (1) 52x1/6" | 207 0,9 26 50,5 3 192 0,8 1" 22,1 50,4 143 1,2
32 (11/4) 58 x 1/6" | 230 1,4 32 50,5 3 209 1,5 - - - - -
40 (1 1/2) 65 x 1/6" | 237 1,4 38 50,5 3 214 1,4 11/2" 34,8 50,4 277 1,8
50 (2) 78 x1/6" | 243 1,4 50 64,0 3 216 1,2 2" 47,5 63,9 277 1,8
65 (2 1/2) 96 x 1/6" | 245 2,2 66 91,0 1 221 1,6 21/2" 60,2 77,4 277 2,0
80 (3) 110 x 1/4" | 259 3,2 81 | 106,0 1 225 2,4 3" 72,9 | 90,9 337 3,6
100 (4) 130 x 1/4" | 307 4,4 100 | 119,0 1 255 3,1 4" 97,4 | 1189 | 337 4,1
AuBengewinde ISO 228 / DIN 2999 kegelig Fest-Clamp
DN (Zoll) mm DN (Zoll) mm
R a L Gew./kg JgDi | ODm | dDa L Gew./kg”
3...10(1/10 ... 3/8) 3/8" 18 139 0,4 10 (3/8) 10 30 50,5 85 2,5
15 (1/2) 1/2" 18 139 0,4 15 (1/2) 13 30 50,5 85 2,5
20 (3/4) 3/4" 25 164 0,8 20 (3/4) 18 40 64 90 2,7
25 (1) 1" 25 179 0,8 25 (1) 24 40 64 105 3,3
32 (1 1/4) 30 55 91 120 4,0
40 (1 1/2) 36 55 91 125 4,9

) Gewicht Grundgerat plus Fest-Clamp (1 Rohrstiick)

11




Magnetisch-induktiver Durchflussmesser FXF2000 (COPA-XF)
mit geschalteter Gleichfelderregung in Kompaktbauweise

D184S037U01

MaBzeichnungen

Adapter fiir variable Prozessanschliisse

Lochkranz des Adapters Lochkranz des Adapters

Lochkranz des Adapters

Uberwurf- Adapter
mutter SchweiBstutzen

1) Gewichte paarweise
2) Gewicht Grundgerat plus Fest-Clamp (1 Rohrstick)

DN 65 (10 Bohrungen)

Befestigung der Adapter DN 50 (8 Bohrungen)
DN n

3-10 Uberwurfmutter
15 Uberwurfmutter
20 Uberwurfmutter
25 Uberwurfmutter
32 Uberwurfmutter
40 Uberwurfmutter Verschraub- Adapter Verschraub-
50 8 _flansch _ _ SchweiBstutzen _ _ flansch.
65 10 )
80 6 DN 3 bis 40 (Uberwurfmutter)

100 6

DN 80 bis 100 (6 Bohrungen)

Adapter Verschraub- Adapter
SchweiBstutzen flansch SchweiBstutzen

=1 ©

Alle MaBe in mm Projektion nach ISO Methode E

Abb. 12:  MaBzeichnung, DN 3 - DN 100, Adapter fUr variable Prozessanschlisse
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Magnetisch-induktiver Durchflussmesser FXF2000 (COPA-XF)
mit geschalteter Gleichfelderregung in Kompaktbauweise

D184S037U01

Zubehor

Zwischenflanschzubehor

FX/FSM Nennweite Nenndruckstufe Bestellnummer
CrNi-Stahl DN3..DN10 1/10...3/8in. PN 10 ... PN 40 D614L265U03
ASME CL 150 D614L265U03
ASME CL 300 D614L265U04
DN 15 1/2in. PN 10 ... PN 40 D614L265U03
ASME CL 150 D614L266U05
ASME CL 300 D614L266U06
DN 20 3/4in. PN 10 ... PN 40 D614L267U04
ASME CL 150 D614L267U05
ASME CL 300 D614L267U06
DN 25 1in. PN 10 ... PN 40 D614L268U04
ASME CL 150 D614L268U05
ASME CL 300 D614L.268U06
DN 32 1-1/4 in. PN 10 ... PN 40 D614L269U04
ASME CL 150 D614L269U05
ASME CL 300 D614L269U06
DN 40 1-1/2in. PN 10 ... PN 40 D614L270U04
ASME CL 150 D614L270U05
ASME CL 300 D614L270U06
DN 50 2in. PN 10 ... PN 40 D614L296U04
ASME CL 150 D614L296U05
ASME CL 300 D614L296U06
DN 65 2-1/2in. PN 10 ... PN 16 D614L297U08
PN 25 ... PN 40 D614L297U09
ASME CL 150 D614L297U10
ASME CL 300 D614L297U11
DN 80 3in. PN 10 ... PN 40 D614L298U08
ASME CL 150 D614L298U09
ASME CL 300 D614L298U10
DN 100 4in. PN 10 ... PN 16 D614L299U07
PN 25 ... PN 40 D614L299U08
ASME CL 150 D614L299U09

Hinweis:

Nennweiten- und nenndruckabhéangig ist folgendes Zubehér verfiigbar: Bolzen, Muttern, Federringe,

Zentrierelemente. Dichtungen sind im Zubehor nicht enthalten.

EinschweiB-Passstiick

FX/FSM Nennweite Bestellnummer
DN3..DN10 1/10...3/8in. D413C470U01
DN 15 1/2in. D413C471U01
DN 20 3/4in. D413C472U01
DN 25 1in. D413C473U01
DN 32 1-1/4 in. D413C474U01
DN 40 1-1/2in. D413C475U01
DN 50 2in. D413C488U03
DN 65 2-1/2in. D413C461U09
DN 80 3in. D413C496U03
DN 100 4in. D413C498U03

Dieses Passstlck ist ein Hilfsmittel bei Aufnehmern mit Prozessanschluss Schwei3stutzen
Es ermdglicht, diese SchweiBstutzen planparallel in die Rohrleitung einschwei3en zu kénnen

Die EinschweiBhilfe kann jedoch nicht zum dichten VerschlieBen der Rohrleitung verwendet werden.




Magnetisch-induktiver Durchflussmesser FXF2000 (COPA-XF)

mit geschalteter Gleichfelderregung in Kompaktbauweise

D184S037U01

Technische Daten Messumformer

Messbereich
Einstellbar zwischen 0,05 — 1* Qp 2y DN

Reproduzierbarkeit
0,2 % bei TAbell >4s
0,4 % bei2s< TAbeII <4s
Durchflussrichtung
Vor-/Rucklauf

Mindestleitfahigkeit
25 uS/cm, 2 20 uS/cm DN 3-8, = 20 uS/cm VE-Wasser

Elektrischer Anschluss

8poliger Stecker (Energieversorgung, Signale)
4poliger Stecker (Schnittstelle RS485 - Option)

Werkstoffe

Kontaktstift Messing
Kontaktbuchse Bronze
Kontaktoberflache Silber / Gold
Steckerkorper PBT (UL 94 V-0)
Buchsenkorper PBT (UL 94 V-0)

Gehéause Kabelstecker  PA 66 (UL 94 HB)
Verriegelungsring Messing, schwarz verchromt
Flanschgehéuse Zink-Druckguss, vernickelt

Energieversorgung
24V DC, zulassige Spannungsabweichung +/-30 %
Oberwelligkeit <5 %

Leistungsaufnahme
DN 3 bis DN 100 < 6 W (Messwertaufnehmer inkl. Messumformer)

Magnetfelderregung
12,6 Hz/ 25 Hz

Umgebungstemperatur
-20 °C bis +60 °C (siehe auch Temperaturdiagramm Abb. 8:)

Ansprechverhalten fiir Impuls-/Frequenzausgang

1

Min. Ansprechzeit To/ge = Magnetfelderregung

Min. Abflllzeit Taps =2 s

Schleichmengenunterdriickung
Einstellbar von 0 - 10 % v.E.

Ausgangssignale

— Normierter Impulsausgang, passiv, Optokoppler
OSUCELSZV; 16VSUCEH <30V
2mA< ICEL <220 mA; 0,2 mA < ICEH <2mA
Einstellbereich: 0,001 — 1000 Impulse pro selekt. Einheit
Impulsbreite: 100 s — 2000 ms
fmax : 5 kHz
PIN 3 und 4

— Durchflussproportionaler Frequenzausgang
1,2 oder 5 kHz bei Durchfluss = 100 %
passiv, Optokoppler
OSUCELSZV; 16VSUCEH <30V
2mA< ICEL <220 mA, 0,2 mA < ICEH <2mA
PIN 3 und 4

— Stromausgang (einstellbar)
Birde < 600 Q bei 0/4-20 mA, 0-10- 20 mA, 4-12-20 mA
Burde <1200 Q bei 0/2-10 mA
Burde <2400 Q bei 0-56 mA
PIN 5 und 8

— Schnittstelle RS 485
max. Kabellange 1200 m
max. Geratezahl: 32 Instrumente parallel
max. Baudrate: 9600 Baud
Kommunikations-Protokoll: ASCIl 2W
“Kommunimationsstecker” PIN 3 und 4
Anschluss fur Hand-Terminal bzw. SPS, PLS, PC

— Hand-Terminal 55HT4000
Ansteckbar an “Kommunikationsbuchse”
Energieversorgung 24 VV DC Uber PIN 1 und 2

— Schaltausgang (Funktion Betriebsartabhangig)
Alarm- Vor/Rucklauf-, Synchron- oder Endkontakt
passiv, Optokoppler
OSUCELSZV; 16VSUCEH <30V
O0mA< ICEH <0,2 mA, 2mA< ICEL <220 mA
PIN 1 und 3

— Schalteingang (Funktion Betriebsartabhangig)
Ext. Ausgangsabschaltung, System-NP, Synchroneingang,
Start/Stopeingang
Optokoppler
16V<U=<30V, R =2kOhm
PIN 5 und 2 bei Variante 02, 21, 23; Pin 3 und 2 bei Variante 07
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Magnetisch-induktiver Durchflussmesser FXF2000 (COPA-XF)
mit geschalteter Gleichfelderregung in Kompaktbauweise

D184S037U01

Ubersicht der méglichen Messumformervarianten

Design Level B

Variante

02 07

20

Hardware

Schaltausgang

Schalteingang

I [ %

Impuls passiv

x

Stromausgang

[ X ]|X]|X
X | XXX

x

RS 485

x
|

x

MenUs

Betriebsart

Standard konti. K

Standard Batch B

Batch 1 kHz B1

Batch 2 kHz B2

Batch 5 kHz B5

Abflller 5 kHz A

Konti 1 kHz K1

Konti 2 kHz K2

Konti 5 kHz K5

O|O|O|(O|O|O|O|O|X
O|Oo|O|(O|O|O|O|O|X

O|O|OfI |O|O|O|O|Xx

Schaltausgang

Alarm

Vor/Ruick

Synchron

Endkontakt

>|o|o|x
>lo|o|x

| [O|O|X

Schalteingang

Ext. Abschaltung

Systemnullpunkt

>0 |x

Start

Stromausgang

2B A A|>|o|x

Schnittstelle

ASCII

ASClI2w

[e]
|

DLR

Erlauterungen:
X Voreinstellung
o] auswahlbar

A B, K nur bei entsprechender Betriebsart auswahlbar

entfallt

Steckerart

PIN-Belegung des Standard-Steckers FXF2000

Belegung Kommunikations-Stecker

Variante PIN 1

PIN 2

PIN 3 PIN 4 PIN 5 PIN 6

PIN 7

PIN 1

PIN 2

PIN 3

PIN 4

2 P7

G2

Ux V8 X1 U+

U-

1L

+25V

B

A

7 P7

X1

Ux V8 + U+

U-

e

/

e

e

20 P7

e

Ux V8 + U+

U-

1

+25V

B

A

Kundenspezifische Varianten

21 P7

G2

Ux V8 X1 U+

U-

e

e

e

e

22 P7

Ve

Ux V8 + U+

U-

A

..

A

..

23 P7

G2

Ux \Z] X1 U+

U-

e

e

e

e

15



Magnetisch-induktiver Durchflussmesser FXF2000 (COPA-XF)
mit geschalteter Gleichfelderregung in Kompaktbauweise

D184S037U01

Anschlussplan FXF2000, P-schaltend, Modell DF23, Design Level B

Ausfiihrung P-schaltend
(Impulsausgang, Stromausgang, Schalteingang, Schaltausgang, Energieversorgung, Schnittstelle, Energieversorgung, Handterminal)

Belegung Anschlussstecker Kommunikationsstecker
PIN-Nr. 1 | 2 | 8 | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 i | 2 | 3 | 4
Legende Funktionen (PIN-Bezeichnung) Funktionen (PIN-Bezeichnung)

a) Ux V8

b) + -

C) pP7 Ux

d) G2 X1

e) X1 Ux

f) U+ U-

9 B A

h) 1 +25V B A
a) Normierter Impulsausgang, passiv Optokoppler, Impulsbreite einstellbar von 0,100 ms bis 2000 ms

fmax 5 kHz in Abhangigkeit von der Einstellung im Unterment “Betriebsart”,

OV<Ugg £2V,16V<Uggy 230V

2mA< ICEL <220 mA, 0,2 mA < ICEH <2mA

Anschlusssteckerbelegung PIN 3, 4; Funktion Ux, V8

Stromausgang (einstellbar)

Burde < 600 Q bei 0/4-20 mA, 0-10- 20 mA, 4-12-20 mA

Burde <1200 Q bei 0/2-10 mA; Blrde < 2400 Q bei 0-5 mA

Anschlusssteckerbelegung PIN 5 und 8; Funktion +, —

Schaltausgang, Funktion selektierbar in Abhangigkeit von der Einstellung im Untermen( “Betriebsart”,
Synchron-Signal (Ausgangssignal synchron zur Erregung), V/R-Signalisierung oder Endkontakt,

passiv Optokoppler, 0 V < UCEL 2V,16V< UCEH <30V/0mA< ICEH <0,2mA 2mA< ICEL <220 mA
Anschlusssteckerbelegung PIN 1, 3; Funktion P7, Ux

Schalteingang (Variante 2, 21, 23), Funktion selektierbar in Abhangigkeit von der Einstellung im Unterment “Betriebsart”,
Start/Stop, externe Zahlerrlckstellung, System-Nullpunkt"), ohne Funktion,

passiv Optokoppler, 16 V< U <30V, Ri =2 kOhm

Anschlusssteckerbelegung PIN 2, 5; Funktion G2, X1

Schalteingang (Variante 7), Funktion selektierbar in Abhéngigkeit von der Einstellung im Unterment "Betriebsart", Start/Stop,
externe Zahlerrlckstellung, System—NuIIpunkt”, ohne Funktion, passiv Optokoppler, 16 V< U <30V, Ri = 2 kOhm
Anschlusssteckerbelegung PIN 2, 3; Funktion X1, Ux

Energieversorgung 24 V DC + 30 % Restwelligkeit <5 %

Anschlusssteckerbelegung PIN 6, 7; Funktion U+, U-

Schnittstelle RS 485, 2-Leiter, VPP = 5V, Eingangswiderstand > 12 kOhm

max. Kabellange < 1200 m, paarweise verdrilltes und geschirmtes Kabel erforderlich,

Baudrate 110 - 9600 Baud, max. 32 Gerate parallel,

Kommunikationssteckerbelegung PIN 3, 4; Funktion B, A (RS 485)

Anschluss des Handterminals 55HT4000

Kommunikationssteckerbelegung PIN 3, 4; Funktion B, A (RS 485);

Kommunikationssteckerbelegung PIN 1, 2; Funktion L, +25 V (Energieversorgung vom MU fir 55HT4000)

L&st einen Abgleich des System-Nullpunktes aus.
Die MessflUssigkeit ist zum absoluten Stillstand zu bringen, das Messrohr muss garantiert gefillt sein.

Anmerkung: Zur Einhaltung der EMV-Anforderungen ist das Gerét mit der Funktionserde zu verbinden.
Bei gedffnetem Geduse ist der EMV-Schutz aufgehoben.

Abb. 13:  Anschlussplan, P-schaltende Ein-/Ausgéange mit PIN-Belegungen flr Anschluss- und Kommunikationsstecker
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Magnetisch-induktiver Durchflussmesser FXF2000 (COPA-XF)

mit geschalteter Gleichfelderregung in Kompaktbauweise

D184S037U01

Varianteniibersicht P-schaltend sowie SPS-Konformitat

Variante: 2, 21, 23 - Variante: 22 Imp.-Ausg.
P-schaltend Bingang 1 1 (5) P-schaltend PAST vg )
SPS konf. >{ % SPS konf.

G2 (2)
- Schalt-Ausg.
MP-AUST. g 4 9 4 Ux @)
P7 (1
Schalt-Ausg. - UX (3) 2. imp.-Ausg. ()
j — j Ve (2
P7 (1) Stromausg. c@)
Variante: 7 Eingan kti -
P-schaltend —3 9 +(9)
Variante: 20 Imp.-Ausg.
Imp.-Ausg. 10) P-schaltend V8 (4)
8 (4) SPS konf. }
Schalt-Ausg.$— UX(3)
Schalt-Ausg. $- UX (3)
P7 (1 P7 (1)
Stromausg. M Stromausg. o
v 58 Lo 3
Abb. 14:  VariantenUbersicht P-schaltend sowie SPS-Konformitat




Magnetisch-induktiver Durchflussmesser FXF2000 (COPA-XF) D184S037U01
mit geschalteter Gleichfelderregung in Kompaktbauweise

Anschlussbeispiele fiir Peripherie
FXF2000 (COPA-XF), Modell DF23, P-schaltende Ein-/Ausgange/Schnittstelle
Passiv Passiv

® Impulsausgang Optokoppler Pin 3 / Pin 4 @ Schalteingang Optokoppler Pin 5/ Pin 2 bzw. Pin 3 / Pin 2
@ Schaltausgang Optokoppler Pin 3 / Pin 1 Schalteingang fiir Start/Stop, System-Nullpunkt,

h . hne Funktion
halt f hron- | ohne runkt )
\sl’;:R?SiZ:l\Z?izine%u:; Sé:gk;(:‘r:ailtgna Funktion einstellbar iiber Software

Funktion einstellbar iiber Software intern ; ; extern intern ; ; extern
intern ! ' extern
; rosa i rau
! ! P>'<”5—<24V+ Pn3 | 9 qogvs
Pin 3 | grau x1) (Ux)
(Ux) 24 V+ X Pin2 | grin X Pin2 | griin
~ ) DK Gy [ ~ A\/lk Xy -~
~ Pin4 |gelb _PRs
(V8) — - Variante: 2, 21, 23 Variante: 07
| | @ Energieversorgung (24 V DC)

| |
. X | externe Versorgung
}/' I< Pin1 [weis _Fe’ ' '
— B Pin6 | rot

(P7) < 2 V+
(L+)
RB*> JCE ;
e Alle Varianten Alle Varianten P([w )7 blau B
® Stromausgang Pin 5/Pin 8 Betrieb mit 55HT4000, Schnittstelle RS 485,
) max. 4 Gerate max. 32 Geréte
intern | + extern
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® Synchron-Signal Pin 3 / Pin 1
Schema zur Nutzung des Sychron-Signales bei Fiillzeiten < 3 s zur Synchronisation von Ventiléffnung und Messsignalerfassung.

Start A
intern ; ;extern SPS/PLS
P(Sx? grau < 24+
AT , ,
~ Pin4 |geb RB™ Impulsausgang
(V8) — > Synchron-
1 1 Signal
| I
;K Pin 1 |weit R8™ Synchron-Signal
Sl T - ) Auf \
RB*2 L//TC: Magnet-
) Start ventil
Variante: 07, 20, 22 Magnetventil -

~y

Abb. 15:  Anschlussbeispiele fUr Peripherie, P-schaltende Ein-/Ausgange/Schnittstelle
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Magnetisch-induktiver Durchflussmesser FXF2000 (COPA-XF)
mit geschalteter Gleichfelderregung in Kompaktbauweise

D184S037U01

Anschlussplan FXF2000, P-schaltend/Stecker mit angeschl. Kabel, Modell DF23, Design Level B

Anschlussstecker (Energieversorgung, Ein-/Ausgang)

Kommunikationsstecker

Steckerbelegung /
(Lotseite) A
1 weil3

2 grin

3 grau

4 gelb

5 rosa

6 rot

7 blau

8 braun

200

o 40

Steckerbelegung
(Lotseite)

1 weil3

2 braun

3 grun

4 gelb

L]
-

Anschlussstecker abgewinkelt

Option (Kundenspezifisch)

Stecker mit angeschlossenem Kabel, PVC Datenleitung, 10 m
Typ Tronic flexibel nach DIN 47100, LIYY 8 x 0,5 mm?
AuBendurchmesser 7,8 mm, Artikel Nr. 18091 Helukabel

Belegung des Anschlusssteckers bei angeschlossenem Kabel

Kommunikationsstecker (B) abgewinkelt

Option:

Handterminal 556HT4000 mit 2,5 m Kabel und geradem

Stecker bzw. mit 10 m Kabel und
(siehe Best.-Nr. 55HT4000)

abgewinkeltem Stecker

Ein- / Ausgang

Variante

Belegung
Anschlussstecker

Schnittstelle A Pin 4 (gelbe Ader)
RS 485, 2 Leiter B Pin 3 (griine Ader)
Energieversorgung 1 Pin 1 (weiBe Ader)
24V DC +25V Pin 2 (braune Ader)

fir Handterminal
55HT4000 vom MU

02,21, 07| 20| 22

23
Normierter Impulsausgang Ux Ux| Ux| Ux| Pin 3 (graue Ader)
passiv, Opto, (P-schaltend) \] V8| V8| V8| Pin 4 (gelbe Ader)
Stromausgang +| + | + | Pin5 (rosa Ader)
0/4 - 20 mA - - - | Pin 8 (braune Ader)
Schaltausgang Ux Ux| Ux| Ux| Pin 3 (graue Ader)
passiv, Opto, (P-schaltend) P7 P7| P7| P7| Pin 1 (weiBe Ader)
Schalteingang X1 Pin 5 (rosa Ader)
passiv, Opto, (P-schaltend) G2 Pin 2 (grtine Ader)
Schalteingang Ux Pin 3 (graue Ader)
passiv, Opto, (P-schaltend) X1 Pin 2 (grtine Ader)
Energieversorgung 24 V DC| U+ U+| U+| U+| Pin 6 (rote Ader)

U- U-| U-| U-| Pin7 (blaue Ader)
Keine Funktion Vc| Pin 2 (grine Ader)

Abb. 16:

Anschlussplan, Energieversorgung, P-schaltende Ein-/Ausgénge, Kommunikation
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